1) Θέλουμε   
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2) Το προηγούμενο ερώτημα γ αφορά την Η την εμφανίζουμε 
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3) Με σκοπό να εμφανίσουμε «τόνους» προκειμένου να βρούμε εύκολα μια αρχική που είναι βασικής σημασίας στις ασκήσεις του θ. Rolle βλέπουμε ότι κατάλληλο είναι το ερώτημα β γι’ αυτό  εμφανίζουμε την G΄ αντί της Η 
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 η απλοποίηση του ξ 2 μας ευκολύνει τα πράγματα (για τις πανελλήνιες σημαίνει ότι είμαστε σε καλό δρόμο)
4) Το 
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 είναι σταθερό ανεξάρτητο του ξ που το θεωρούμε πια ως μεταβλητή άρα 
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5) Άρα το ζητούμενο 
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 γράφεται 
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6) Εύλογα λοιπόν θεωρούμε την 
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 και κοιτάμε αν ισχύει Rolle για αυτήν στο διάστημα της εκφώνησης
Αυτές ήταν οι βασικές σκέψεις για Rolle στο 4δ των Μαθηματικών κατεύθυνσης του 2009. Φυσικά δεν είναι πάντα η ίδια πορεία (πχ αντιμετωπίζουμε τις παραστάσεις σαν διαφορικές εξισώσεις κοκ). Αλλά δίνοντας έμφαση στα προηγούμενα ερωτήματα, πράγμα που κατά βάση γίνεται στις εξετάσεις μια λογική πορεία ήταν η προηγούμενη και ξανά τονίζουμε όχι και η μόνη
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